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Abstract of EP0603552 

In a powered hand tool with motor housing (2), 
base plate (8) and a cutting tool, in particular a 
jigsaw, a suction device (15) is accommodated 
between the sole (10) and the supporting stirrup 
(1 1) of the jigsaw. The base plate (8) is fastened 
to the motor housing (2) by means of a 
releasable clamping device (16, 19, 20). A rotary 
handle (35) is manually actuated to release and 
swivel the base plate. Reduction gearing 
members (35, 29, 23) transmit the torque to the 
clamping device (16, 19, 20). The actuating 
members (23, 29) can have a slip clutch (28) 
which limits the moment which can be 
transmitted from the handle (35) to the clamping 
device (9). The slip clutch (28) can be of 
asymmetrical design so that the moment 
releasing the clamping device (9) is greater than 
the tightening moment. For example, the slip 
clutch can consist of a pinion (23) with 
asymmetrical lugs (30) of different flank angle 
and flexible catch members (31) interacting with 
it. 
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0 Handwerl(zeugma$chine mit winkeiverstellbarer Fussplatte. 



0 Bel einer Handwerkzeugmaschine mit Motorge- 
hause (2), FuBplatte (8) und einenn spanabhebenden 
Werkzeug, insbesondere Stichsage. ist zwischen de- 
ren Sohle (10) und deren Tragbugel (11) eine Ab- 
saugvorrichtung (15) untergebracht. Die FuBplatte (8) 
ist mittels einer ISsbaren Klennmvorrlchtung 
(16,19,20) an dem IVIotorgeliause (2) befestigt. Zum 
Losen und Verschwenken der FuBpiatte wird ein 
Drehgriff (35) manuell betatigt. Untersetzende Ge- 
triebeglieder (35,29,23) ubertragen das Drehmoment 
auf die Klemmvorrichtung (16,19,20). Die Betati- 



gungsglieder (23,29) konnen eine Uberrastkupplung 
(28) aufweisen. die das von der Handhabe (35) auf 
die Klemmvorrichtung (9) Ubertragbare Moment be- 
grenzen. Die Oberrastkupplung (28) kann asymme- 
trisch ausgebildet sein, so daB das die Klemmvor- 
riclitung (9) losende moment groBer ist als das 
anziehende, zum Beispiel, die Uben^astkuppiung 
kann aus einem Ritzel (23) mit asymmetrischen Nok- 
ken (30) unterschiedlichen Flankenwinkels und damit 
zusammenwirkenden federnden Rastgliedern (31) 
bestehen. 
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Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerk- 
zeugmaschine nach denn Oberbegriff des An- 
spruchs 1 . Aus der WO 88/07906 ( = EP 396 540) 
ist bereits eine solche Stichsage bekannt, die zum 
Anklenr^men der FuSplatte eine KiemnDvorrichtung 
nnit Schraubrad aufweist. Die notwendige Klemm- 
kraft laBt sich uber dieses Schraubrad manueli 
jedoch nur aufbringen. wenn sein AuBendurchnnes- 
ser sehr grofl gewahit wird. Ein groBer AuBendurch- 
messer des Schraubrades wiirde jedoch einenn 
Verschwenken der FuBplatte zum Gehrungss3gen 
entgegenstehen. Zumindest konnten dann nur noch 
geringe Qehrungswinkel eingestellt werden. HInzu 
kommt. daB in diesenn Fall das Schraubrad nur 
noch von einer Seite. also nur noch eingeschrankt, 
zuganglich ware. 

Vortelle der Erfindung 

Die erfindungsgemMBe Handwerkzeugmaschine 
mit den kennzeichnenden Merkmalen des An- 
spruchs 1 hat demgegenUber den Vorteil, daB das 
LSsen und Festlegen der FuBplatte in bequemer 
Weise manueli ohne Zuhilfenahme von Werkzeug 
moglich wird. Gleichzeltig bleibt der Hohlraum zwi- 
schen FuBplattensohle und Motorgehause frei fur 
eine Absaugvorrlchtung. Insbesondere sind keine 
DurchbrOche zur Handhabung der Klemmvorrich- 
tung notwendig. 

Durch die in den abhangigen Anspruchen auf- 
gefUhrten Mafinahmen sind vorteilhafte Weiterbil- 
dungen und Verbesserungen der im Anspruch 1 
angegebenen Handwerkzeugmaschine moglich. 
Besonders vorteilhaft ist es, wenn zwischen 
Klemmvorrichtung und Handhabe eine das Uber- 
tragbare Drehmoment begrenzende Oberrastkupp- 
lung angeordnet ist. Um ein manuelles Losen der 
Klemmvorrichtung in jedem Falle zu ermoglichen. 
ist die Uberrastkupplung vorteiihaftenftreise asym- 
metrisch ausgebiidet, sodaB in Loserichtung ein 
groBeres Moment Ubertragbar ist als beim Anzie- 
hen der Klemmvorrichtung. Besonders vorteilhaft 
fur eine manuelle Bedienung Ist die Ausbildung der 
Handhabe als Drehgriff an einer frei zugSng lichen 
Gehauseflache, insbesondere auf der ruckwartigen, 
dem Werkzeug fernliegenden Seite. Die Anordnung 
der Achse des Drehgriffs. senkrecht zur Gehause- 
oberflache hat den Vorzug, daB der Griff stets frei 
zuganglich bleibt. 

Zeichnung 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in 
der Zeichnung dargestelit und in der nachfolgen- 
den Beschreibung naher eriautert. Figur 1 zelgt 
einen LSngsschnitt durch eine Stichsage und Rgur 



2 einen Querschnitt in Hohe der Klemmvorrichtung 
gemaB Linie II in Figur 1. Figur 3 zeigt einen 
Querschnitt durch eine Qberrastkupplung und Figur 
4 eine Draufsicht auf die FuSplatte. 

5 

Beschreibung des AusfGhrungsbeispiels 

Eine als StichsMge ausgebildete Handwerk- 
zeugmaschine weist ein zweischaliges Motorge- 

10 hSuse 2 auf, von dem in Figur 1 eine Gehause- 
schale 3 gezeigt ist. In diese Gehauseschale sind 
Motor 4 und Getriebeteile 5 zum Antrieb eines vorn 
liegenden Sageblattes 6 eingelegt An das Motor- 
gehause 2 ist weiterhin ein nicht gezeigter Hand- 

75 griff angeformt. 

Unten an das Motorgehause 2 ist eine FuBplat- 
te 8 mittels einer Klemmvorrichtung 9 angebracht. 
Die FuBplatte 8 weist eine im wesentlichen ebene 
Sohle 10 zur Auflage auf ein WerkstUck auf. Mit 

20 der Sohle 10 ist ein hohl ausgebildeter Tragbugel 
11 mit zum Motorgehause 2 hin halbzylindrisch 
gewotbter Oberflache verbunden. In den Tragbugel 
11 ist ein vorzugsweise aus Kunststoff gefertigtes 
Absaugrohr 12 eingesetzt. Das Absaugrohr 12 

25 mundet vorn kurz hinter dem Sageblatt 6 und ist 
mit seinem hinteren Ende in einen Stutzen 13 des 
Motorgehauses 2 eingesteckt. In Verlangerung des 
Stutzens 13 weist das MotorgehSuse 2 eine Ein- 
steckoffnung 14 zum Einstecken eines mit einem 

30 SauggeblMse zu verbindenden, nicht gezeigten Ab- 
saugschlauches. Die Telle 12-14 bilden zusam- 
men eine Absaugvorrlchtung 15 zur Entfernung der 
beim SSgen anfallenden SpSne. 

Die Klemmvorrichtung 9 besteht aus einer 

35 Klemmplatte 16, die innerhalb des Tragbugels 11 
liegt und ein Gewinde 17 aufweist. In dieses greift 
ein mit Gegengewinde versehenes, einen Durch- 
bruch 18 im Tragbugel 11 durchgrelfendes 
Schraubteil 19 eines Tellerrades 20. Das Schraub- 

40 teil 19 ist als metallene Achse 19 ausgebiidet und 
oberhalb und unterhalb des Tellerrads 20 im Mo- 
torgeh^luse 2 gelagert. Das Tellerrad 20 besteht 
aus Kunststoff und ist auf die Achse 19 aufge- 
spritzt. Statt des Schraubteils 19 kann wahiweise 

45 auch ein Gewindeteil der Klemmplatte 16 den 
Durchbruch 18 durchgreifen. 

Das Tellerrad tragt eine Kegelverzahnung 21, 
die mit einer Kegelverzahnung 22 eines Ritzels 23 
kammt. Die Kegelverzahnungen 21/22 sind so ge- 

50 wahlt. daB ein Untersetzungsverhaltnis von etwa 
4:1 zwischen Tellerrad 20 und Ritzel 23 zustande- 
kommt. Die Achse des Ritzels 23 steht senkrecht 
zur Achse 19 des Tellerrades 20. Das Ritzel 23 
wird von Stegen 24 - 26 im MotorgehSuse 2 gehal- 

55 ten. 

Die Betatigungselemente zum Anziehen und 
Losen der Klemmvorrichtung 9 weisen eine Uber- 
rastkupplung 28 auf. Im AusfQhrungsbeispiel ist sie 
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zwischen dem Ritzel 23 und einem wellenformigen 
Ubertragungsglied 29 angeordnet. Dazu weist das 
Ritzel 23 an seinem der Kegelverzahnung 22 ent- 
gegengesetzten Ende in Figur 3 gezeigte asymme- 
trische Nocken 30 auf. Die Flankenwinkel der Nok- 
ken 30 sind so gewahit, daB die beim Offnen in 
Reilrichtung belastete Flanke stell, insbesondere 
etwa radial ausgebiidet ist, wahrend die beim An- 
ziehen der Klemmvorrichtung 9 belastete Flanke 
flacher, z. B. tangential zu einem Radius durch den 
Nockengrund, ausgebiidet ist. In die Nocken 30 
greifen federnde Rastglieder 31 ein, die die Form 
der Zahnzwischenraume zwischen den Nocken 30 
aufweisen (vgl. Figur 3). Die Rastglieder 31 sind 
kronenartig am vorderen Ende des wellenformigen 
Obertragungsglieds 29 angeordnet. 

Das Ubertragungsglied 29 ist im Motorgehause 
2 an Stegen 32. ahnlich dem Ritzel 23. gelagert; 
am hinteren Ende trSgt es eine Stirnverzahnung 33. 
die in eine AuSenverzahnung 34 eines Drehgriffs 
35 eingreift. Das Untersetzungsverhaltnis der Ver- 
zahnungen 33/34 betragt etwa 1.4:1. Der Drehgriff 
35 dient als Handhabe und weist entlang einer 
Durchmesserlinie durch seine Achse 36 einen Steg 
37 auf. Der Drehgriff 35 ist in die Gehauseschale 3 
eingelegt und wird von ihr am Umfang gehalten. 
Zur Sicherung gegen Herausfallen weist der Dreh- 
griff einen radial vorstehenden Bund 38 auf. 

In Figur 4 ist der Durchbruch 18 im Tragbtigel 
11 sichtbar. Er hat eine gegliederte Form, die einen 
ersten quer zur LSngserstreckung der FuBplatte 8 
verlaufenden Schlitz 40 aufweist. Dieser Schlitz 
weist in der Mitte eine Ausbuchtung 41 auf. in der 
das Schraubteil 19 bei Geradschnitten ohne Geh- 
rung verlauft. Am Ende des Schlitzes 40 befindet 
sich seitlich eine weitere Ausbuchtung 42 fur Geh- 
rungsschnitte unter 45*. Diese Stellung der FuB- 
platte ist in Figur 2 gestrichelt eingezeichnet. In 
dem Schlitz 40 ist im Obrigen jede andere Winkel- 
stellung fur Gehrungsschnitte zwischen 0* und 
45* wahlweise rechts Oder links einstellbar. Am 
der Ausbuchtung 42 gegenUberliegenden Ende des 
Schlitzes 40 schlieBt sich rechtwinkelig ein Durch- 
gang 43 an, der in einen zweiten Schlitz 44 Uber- 
geht. Dieser dient dem randnahen Sagen. Liegt 
das Schraubteil 19 im Schlitz 44. so ist die FuBplat- 
te 8 gegenuber dem Motorgehause 2 zuruckver- 
setzt. Die Ausbildung des Durchbruchs 18 ermog- 
licht die Festlegung der FuBplatte 8 in jeder ge- 
wunschten Stellung ohne das Schraubteil 19 aus 
dem Durchbruch 18 herausnehmen zu mussen. 

FuBplatte 8 mit Absaugvorrichtung 15. Klemm- 
vorrichtung 9 und die Betatigungselemente 23. 29 
und 35 werden in vormontiertem Zustand in die 
Gehauseschale 3 eingelegt. Durch Auflegen der 
zweiten Gehauseschale 3a (siehe Figur 2) werden 
alie Telle in Ihrer Lage fixiert. Die FuBplatte 8 ist 
nach Montage der StichsSge nicht mehr entnehm- 
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bar. sondern nur noch zum Verschwenken losbar. 

Zum Einstellen eines Gehrungswinkels wird die 
FuBplatte 8 gegenuber dem MotorgehSuse 2 durch 
Linksdrehen an dem Drehgriff 35 nur soweit gelost. 

5 bis sie verschwenkbar ist. Sodann IMBt sich die 
FuBplatte 8 gewissermaBen um das Absaugrohr 12 
herum drehen. Durch Rechtsdrehen des Drehgriffs 
35 wird die FuBplatte wieder festgeklemmt. Sobald 
das vorbestimmte Anziehmoment erreicht wird. 

10 werden die elastischen Rastglieder 31 des Obertra- 
gungsglieds 29 uber die flache Flanke der Nocken 
30 des Ritzels 23 nach auBen gedruckt und uberra- 
sten: das Ritzel 23 bleibt stehen. Das mogliche 
Losemoment ist wesentlich h5her als das Anzieh- 

75 moment, da die belasteten Flanken der Nocken 30 
in diesem Falle radial ausgebiidet sind. 

Der maximal einstellbare Gehrungswinkel be- 
tragt etwa 45*. wie dies in Figur 2 gestrichelt 
eingezeichnet ist. Die erforderliche Klemmkraft zur 

20 sicheren Fixierung der FuBplatte auch in rauhem 
Sagebetrieb laSt sich dank eines Untersetzungsver- 
hMltnisses von ca. 4:1 bis 8:1 der Betatigungsele- 
mente leicht von Hand aufbringen. 

25 Patentansprliche 

1. Handwerkzeugmaschine mit einer an ihrem 
Motorgehause (2) verstellbar angeordneten 
FuBplatte (8) und mit spanabhebendem Werk- 

30 zeug, insbesondere Stichsage, die in dem 

Raum zwischen Motorgehause (2) und FuB- 
platte (8) eine Absaugvorrichtung (15) fur Spa- 
ne und Staub aufweist. und bei der die FuB- 
platte (8) mittels einer schraubbaren Klemm- 

35 vorrichtung (9) verstellbar an dem Gehause (2) 

befestigt ist, dadurch gekennzeichnet. dafi die 
Klemmvorrichtung (9) Uber untersetzende Be- 
tatigungsglieder (20, 23, 29, 35) mit einer von 
auQen zuganglichen Handhabe (35) verbunden 

40 ist. 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet. daB die BetStigungs- 
glieder (23. 29) eine Uberrastkupplung (28) 

45 aufweisen, die das von der Handhabe (35) auf 

die Klemmvorrichtung (9) Ubertragbare Mo- 
ment begrenzt. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, da- 
50 durch gekennzeichnet, daB die Oberrastkupp- 

tung (28) asymmetrisch ausgebiidet ist. so daB 
das die Klemmvorrichtung (9) losende Moment 
grdfier ist als das anziehende. 

55 4. Handwerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB die Handhabe (35) als Drehgriff 
ausgebiidet ist. dessen Achse (36) senkrecht 
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zu einer frei zugangiichen Gehauseflache an- 
geordnet ist und da3 er ohne Werkzeug manu- 
ell bedienbar ist. 

5. Handwerkzeugmaschine nach einem der vor- s 
hergehenden AnsprGche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Betatigungsglieder (20, 23. 

29. 35) nahe der FuBplatte (8) unterhalb des 
Motors (4) im MotorgehSuse (2) der Maschine 
untergebracht sind. io 

6. Handwerkzeugmaschine nach emerr\ der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die FuBplatte (8) einen TragbUgel 

(11) aufwelst, In dem ein zu der Absaugeinrich- js 
tung (15) gehoriges Absaugrohr (12) unterge- 
bracht ist, das Starr nr\it dem Motorgehause (2) 
verbunden ist. 

7. Handwerkzeugmaschine nach einem der vor- 20 
hergehenden AnsprOche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Oberrastkupplung (28) aus 
einem Ritzel (23) mit asymmetrischen Nocken 

(30) unterschiediichen Flankenwinkels und da- 

mit zusammenwirkenden federnden Rastglie- 25 

dern (31) besteht. 

8. Handwerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden AnsprOche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Ritzel (23) auBer den asym- 30 
metrischen Nocken (30) eine weitere Verzah- 
nung, insbesondere Kegelverzahnung (22) auf- 
welst, die in ein zu der Klemmvorrlchtung (9) 
geh5rendes Tellerrad (20) eingreift. 

35 

9. Handwerkzeugmaschine nach einem der vor- 
hergehenden AnsprUche, dadurch gekenn- 
zelchnet, daB die Klemmvorrlchtung (9) eine 
die FuBplatte (8) an das Gehause (2) andruk- 
kende Klemmplatte (16) mit Gewinde (17) und 40 
ein damit zusammenarbeitendes Schraubtell 

(19) mit einem Tellerrad (20) aufweist. 

10. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Rastglieder (31) 45 
mit einem wellenformigen Ubertragungsglied 

(29) verbunden sind. das mit der Handhabe 
(35) In vorzugsweise untersetzendem Getriebe- 
etngriff steht. 
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